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โปรแกรมนี้เปนซอฟตแวรสำหรับควบคุมระบบขับเคลื่อนของรถมินิบัสไฟฟา

โดยออกแบบใหสามารถปรับแตงคาพารามิเตอรสำคัญที่เกี่ยวของกับการทำงานของระบบขับเคลื่อนได เชน แรงบิด และความเร็วรอบของมอเตอรไฟฟาขับเคลื่อน

การตอบสนองของระบบการจายพลังงานกลับคืนจากการเบรก (Regenerative Braking) ความถึงการคำนวณระยะทาง ความเร็ว และความเรงของรถมินิบัสไฟฟา

เพื่อใหสามารถปรับแตงการขับขี่ใหเหมาะสมกับสภาพการจราจรที่แตกตางกัน ซอฟตแวรนี้พัฒนาขึ้นโดยใชเชื่อมตอและสื่อสารกับอุปกรณภายในรถผานโปรโตคอล

CAN (Control Area Network: CAN)  และโปรแกรมยังรองรับการตั้งคาการทำงานในโหมดตาง ๆ เชน โหมดประหยัดพลังงาน โหมดสมรรถนะสูง

และโหมดขับขี่อัตโนมัติในอนาคต เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการใชงานและยืดอายุการใชงานของแบตเตอรี่

การพัฒนาโปรแกรมนี้มีวัตถุประสงคเพื่อใหผูผลิตและผูประกอบการสามารถนำไปใชในรถมินิบัสไฟฟาเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการขับขี่ ลดการใชพลังงาน

และปรับปรุงประสบการณของผูขับขี่และผูโดยสาร
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