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ระบบเพาะเลี้ยงปูมาแบบเขี่ยไขธรรมชาติโดยใชพลังงานต่ำ ประกอบรวมดวย

ถังเก็บน้ำทำหนาที่เปนภาชนะกักเก็บและสะสมน้ำในรูปแบบของพลังงานและปริมาณน้ำที่ใชในการเพาะเลี้ยง

ถังปฏิกรณทำหนาที่เปนถังที่ทำการบรรจุปูที่ทำการเพาะเลี้ยง ระบบลำเลียงน้ำทำหนาที่ปรับระดับการไหลของน้ำที่ใชในการเลี้ยงใหเหมาะสม

ปมน้ำทำหนาที่สูบน้ำมาเพื่อการจัดเก็บ และวงจรอิเล็กทรอนิกสทำหนาที่ควบคุมการทำงานของอุปกรณแตละสวนใหทำงานรวมกันอยางมีประสิทธิภาพ

ในระบบจะมีการลำเลียงลูกปูที่เพาะฟกผานออกจากถังปฏิกรณไดโดยทอลำเลียงออกเพื่อนำลูกปูที่เพาะฟกสงกลับแหลงธรรมชาติ

ระบบเพาะเลี้ยงปูมาแบบเขี่ยไขธรรมชาติโดยใชพลังงานต่ำนี้เปนระบบที่พัฒนาใหแมปูสามารถเขี่ยไขไดตามธรรมชาติ

ชวยลดความเสี่ยงในการฟกไขและเพิ่มอัตราการรอดของลูกปู โดยออกแบบระบบที่มีการควบคุมปริมาณน้ำจัดเก็บ อัตราการไหลของน้ำ

และตำแหนงการติดตั้งของอุปกรณที่เหมาะสม
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